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Posudek:

Cilem préce bylo vytvofit demonstraéni program pro roboty Khepera, které mame na katedfe
informatiky. Program mél obsahovat jednoduchy jazyk na ovlddani robott, ktery by pochopili a
mohli pouZit napf. studenti sttednich skol pfi exkurzich na katedie. Cil prace patii k obtiZn&jsim.

Pfednosti prace: diplomant zvlddl nékolik netrividlnich a rtiznorodych tkold, jako

- sezndmit se s roboty Khepera III a s jejich ovldddnim pies Bluetooth,

- implementovat a odladit komunikaci s roboty z prostfedi LispWorks,

- zvlddnout pokro¢ilé techniky programovani v jazyku Common Lisp, nezndmé z ostatnich jazykd:
kombinace metod, makra, liné vyhodnocovani, jazyk v jazyce (embedded language).

Diplomant odevzddva préci potieti, pfedchozi pokusy dopadly netispésné zejména z formélnich a
technickych divoda. K pfedchozim verzim prace (zejména k textové ¢ésti) jsem mél fadu
pfipominek, které autor v této verzi zohlednil.

Software, ktery je souddsti prace, mél byt napsan tak, aby mohl byt v budoucnu dopracovéan a

rozsifen tak, aby mohl byt standardné pouZivan pro préci s roboty. Tento cil ov§em neni splnén, coZ

se naplno ukdzalo u jiné bakaldfské préce, jejiz Fesitel si rad&ji napsal vlastni knihovnu, nez aby musel

pouzit software Jakuba Bednarského. Mé (viceméné ndhodné vybrané) vyhrady k softwaru jsou

nésledujici:

- pouzivd globdlni proménné na jednotlivé prvky uzivatelského rozhrani,

- v nékterych piipadech nepouziva standardni mechanismus pro signalizaci vyjimek (funkce throw a
tisk do konzoly jsou nepfijatelné),

- mechanismus pro signalizaci vyjimek je nedostate¢ny; chyby komunikace s robotem se $patné
dohleddvaji a ladi,

- zptisob pfeddvani vysledku ve funkci do-command pfes parametr je neobvykly a komplikovany;
jisté to slo vyfesit jinak.

Navrhované hodnoceni price: velmi dobfe (C).
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