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Splnila práce cíle uvedené v zadání? ano 
 
Jazyková úroveň práce: výborná 
 
Formální zpracování: výborné 
 
Komentáře a připomínky: 

Označení jednočipový počítač uvedené na straně 9 je nepřesné. Běžně je Raspberry Pi označován 

jako jednodeskový počítač. 

Textová část práce je dobře členěná a účelně sestavená.  

Ukázka činnosti modelu diplomantem ověřila, že systém ovládání modelu popsaný v bakalářské 

práci je funkční. 

 

Celkové hodnocení: A 

 
Je práce vhodná pro propagační účely katedry? ano 
 
 
V Olomouci dne 23. srpna 2017 

RNDr. Arnošt Večerka 

vedoucí práce 


